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关于 KT1025A 死机或者复位的解决方案

一、芯片复位和看门狗说明

1、KT1025A 或者 KT1025B 芯片并没有把复位脚给绑定出来。所以对外无专门的复位脚。

2、芯片使用的是上电自动复位，加看门狗的方式

3、看门狗我们内部程序做的是死机 8 秒自动复位。并且采用的是芯片内部独立的 RC 震荡时钟，所以误差在 6-12 秒之

间不确定。但是一定是独立时钟，独立模块

4、所以，芯片是轻易不会死机的。但是也会有万一，我们给出的建议是：控制芯片的供电电源

(1) 、民用产品，我觉得可以忽视。毕竟使用环境简单，死机也是基本不太可能的事情

(2) 、工业用的产品，我建议做一下处理

二、建议电路 --- 控制芯片电源

图一[左边]说明如下：

1、VBAT是电池正极，也就是整个系统的供电输入

2、VMCU 是系统的电源正极，也就是整个系统跑起来的供电入口

这两个是通过上图的 mos 管 SI2301 控制的

3、Q2 的 8050 是驱动 mos 管的，最核心的是 Power 这个脚，这个是连接 MCU 的

4、上图就组成了一个软开关机的电路，当你按键按下，则主控通电。当你需要关机的时候，直接将 Power 这个脚拉低

即可。

图二[右边]也是一样的原理，供参考

以上只是借用我们另外的文档。其实这里就用一个 mos管控制芯片的电源即可。


