
头追发射机
参数：

工作频段： 915Mhz

发射功率： 22dBm(158mw)

1. 开关机

1 关机状态下长按按键，待 1，2，3 号 LED 全闪烁继续按压按键，待全灭后松开按键，

开机。(4 秒)

2 关机与开机操作相同

2. 充电

充电过程中充电状态指示灯红灯亮起，充满后红灯灭。

内置电池具备短路和过放保护。

充电时必须有人值守！

LED 状态显示

电压大于 3.8v

电压大于 3.5v

小于 3.5v

3. 连接调参软件

步骤 1：打开头追，使用 TYPEC 数据线连接电脑，进设备管理查看识别到的 COM 号

步骤 2：选择 COM 号，点击连接，点击读取更新参数



4. 改变安装方向

1

2

注意： 改变安装方向后需要重新校准水平。

5. 改变舵机方向

注意： 改变舵机方向时，需要连接接收机。

2. 改变动作灵敏度



缩放值越大，动作越灵敏。

6. 连接遥控器教练口

1 教练口输出 10 通道 PPM，有些遥控器可以设置教练后模式，注意匹配。

2 设置头追 3 个控制通道在遥控器里面的映射：

3 EdgeTX 系统教练口设置案例

第一步： Trainer 教练模式设置成主机模式

第二步：在需要映射的通道，设置 TRn；n 取决于软件里面三个通道的设置，比如

横滚通道设置成 CH10,则选择 TR10



7. 校准水平

4 长按按键，3 号 LED 灯闪烁后松开按键，进入校准水平模式，等待 LED 恢复正常即

可，期间确保头追模块水平静止

5 调参软件中点击校准水平按钮。

8. 校准罗盘

6 校准时确保头追模块已经安装在 FPV 眼镜上

7 长按按键，当 3 号，2号 LED 灯闪烁后松开按键，将头追模块绕 8 字旋转(或者三个

轴每个轴转三圈)待 LED 恢复后校准完成。

9. 对频

8 接收机长按按键,红绿 LED 闪烁，进入对频状态。

9 发射机长按按键，待 1，2，3 号 LED 同时闪烁后松开按键，进入对频状态

10 接收机绿灯熄灭,红灯常亮就是已经对上,然后发射机短按按键退出对频即可

11 一个发射机可同时对频多个接收机。

12 如果多个发射机同时工作出现干扰现象，可更换通信信道，改变通信信道后需要重

新对频。

10.角度复位

按一次按键，角度归位 0



接收机
参数：

工作频段： 915Mhz

发射功率： 22dBm(158mw)

输入电压：5 ~ 30V

内置舵机供电： 5V 2A

舵机： 支持横滚，俯仰，方向轴控制

支持 MAVLINK 协议控制(默认 1通道 2 通道 4 通道)

1. 首次安装舵机

第一步： 关闭发射模块，此时接收机输出中位 1500us

第二步： 安装好云台，长按接收机按钮，红灯快闪，进入舵机偏置设置

第三步： 打开发射机，按一下发射机按键角度清零，摆动发射机让舵机移动到目标角度

后按一下接收机按钮保存当前位置即可。

2. 对频

长按按键，直到 BIND 绿灯闪烁后，松开按键，进入对频状态，对频完成后，BIND 灯变

成常亮。

3. 连接云台(先飞C20T -蜗牛GM3)

1. 套装里面附带了直连线,对插即可

2. 云台连接调参软件(云台固件需要最新)

3. 参考以下设置,滚转 ch01 俯仰 ch02 指向 ch04,模式也可以参考一下设置
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